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Δραστηριότητες 

1. ON/OFF 4 LEDs 
Στόχος της δραστηριότητας είναι να μείνουν μόνιμα αναμμένα 4 LEDs, ενώ τα άλλα 4 σβηστά. 

 

(20 λεπτά) 

 

Βήμα 1. Υλοποίηση του κυκλώματος 

Βήμα 2. Ολοκλήρωση κώδικα 

Βήμα 3. Μεταφορά κώδικα στον μικροελεγκτή 

Βήμα 4. Έλεγχος λειτουργίας 

 

Βήμα 1  

(10 λεπτά) 

 

Υλοποίηση του κυκλώματος. Διασύνδεση PORTB με 8 LEDs. 

 
 

Figure 1. Διασύνδεση LEDs με PORTB 
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Βήμα 2  

(3 λεπτά) 

 

Μελετήστε τον παρακάτω κώδικα 

 
#include <main.h>  

#byte PORTB =0xF81 //θέση μνήμης της PORTB 

 

void main(void){ 

   set_tris_b(0x00); //ορισμός PORTB ως έξοδος  

   PORTB =0b11110000;  //ορισμός τιμής στην PORTB 

   while(TRUE) {  }   //για πάντα 

}                

 

Βήμα 3  

(5 λεπτά) 

 

Δημιουργήστε το hex file και φορτώστε το στον μικροελεγκτή 

 

Βήμα 4 

(2 λεπτά) 

 

Ελέγξτε ότι το κύκλωμα λειτουργεί σωστά 

 

2. ON/OFF LEDs κάθε 500ms 
Σε αυτήν την δραστηριότητα θέλουμε να ανάβουν και να σβήνουν τα 8 LEDs, κάθε μισό 

δευτερόλεπτο. 

(10 λεπτά) 

 

*** το κύκλωμα είναι ίδιο με πριν*** 

Βήμα 1. Συμπλήρωση κώδικα 

Βήμα 2. Μεταφορά κώδικα στον μικροελεγκτή 

Βήμα 3. Έλεγχος λειτουργίας 

 

Βήμα 1  

(4 λεπτά) 

Συμπληρώστε τον παρακάτω κώδικα 

 
#include <main.h>  

#byte PORTB =0xF81 //θέση μνήμης της PORTB 

void main(void){ 

   set_tris_b(0x00); //ορισμός PORTB ως έξοδος  

   PORTB =0b11111111;  //ορισμός τιμής στην PORTB 

   while(TRUE) {     //για πάντα                           

      delay_ms(250);    //αναμονή 250ms 

       PORTB=0b00000000;  //LED σβηστά 

       delay_ms(250);     //αναμονή 250ms 

                       ;  //LED αναμμένα      

    } 

 } 
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Βήμα 2  

(4 λεπτά) 

 

Δημιουργήστε το hex file και φορτώστε το στον μικροελεγκτή 

 

Βήμα 3 

(2 λεπτά) 

 

Ελέγξτε ότι το κύκλωμα λειτουργεί σωστά 

 

3. Δημιουργία κινούμενης τελείας 
Στόχος της δραστηριότητας είναι να δημιουργηθεί μια κινούμενη τελεία από τα 8 LEDs. 

 (20 λεπτά) 

 

*** το κύκλωμα είναι ίδιο με πριν*** 

Βήμα 1. Συμπλήρωση κώδικα 

Βήμα 2. Μεταφορά κώδικα στον μικροελεγκτή και έλεγχος 

λειτουργίας 

 

Βήμα 1  

(14 λεπτά) 

 

Συμπληρώστε τον παρακάτω κώδικα 

 
    #include <main.h>  

    #byte PORTB =0xF81 //θέση μνήμης της PORTB 

 

int8 i;  //μεταβλητή δεδομένων  

void main(void){ 

   set_tris_b(0x00);   //PORTB ως έξοδος 

   PORTB =0b10000000;  //Αρχική τιμή στην PORTB 

   while(TRUE) {   //για πάντα 

      for(i=1;i<=7;i++){ 

         PORTB = PORTB/2; 

      }   

      for(i=7;i>=1;i--){ 

          ………………………………………………………………………… 

      }   

   }                  

}      

Tip1. Αν διαιρέσουμε την τιμή της PORTB με το 2, μετακινείται ο άσσος προς τα 

δεξιά. 

Tip2. Αν πολλαπλασιάσουμε την τιμή της PORTB με το 2, μετακινείται ο άσσος προς 

τα αριστερά. 

 

Βήμα 2  

(6 λεπτά) 

 

Δημιουργήστε το hex file και φορτώστε το στον μικροελεγκτή. 

Ελέγξτε ότι το κύκλωμα λειτουργεί σωστά 

 

 


