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Περιεχόμενα

• Εισαγωγή



4. Interrupts

Εισαγωγή

Διακοπές (Interrupts)
Τι εννοούμε με τον όρο διακοπή (Interrupt) στους μικροελεγκτές;
Διακοπή(Interrupt) είναι η διακοπή της εκτέλεσης της ροής του προγράμματος 
του μικροελεγκτή προκειμένου να εκτελεστεί ένα  κομμάτι προγράμματος  το 
οποίο ονομάζεται ρουτίνα διακοπής

Παράδειγμα:

Σήμα 
διακοπής

 

εντολή 1 
εντολή 2 
. 
. 
. 
εντολή  ν 
εντολή  ν+1 
. 
. 
. 
 

1η εντολή της ρουτίνας διακοπής 

2η εντολή της ρουτίνας διακοπής 

3η εντολή της ρουτίνας διακοπής  

. 

. 

. 

τελευταία εντολή της ρουτίνας διακοπής ) 

 

Κύριο πρόγραμμα(main program)              Ρουτίνα διακοπής  (Interrupt service routine)  

 



Εξωτερικές Διακοπές (Interrupts)
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Εξωτερικές Διακοπές (Interrupts)

 

5V 

0V 

χρόνος (t) 

Ανερχόμενο μέτωπο 

του παλμού τάσης 

(Rising edge) 

 Κατερχόμενο μέτωπο 

του παλμού τάσης 

(Falling edge) 
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Εντολές στον CCS C Compiler

Καθορισμός του μετώπου  του παλμού το οποίο θα προκαλέσει τη διακοπή
ext_int_edge (source, edge)

Παράδειγμα:
ext_int_edge( 2, L_TO_H); // Με την εντολή αυτή ορίζουμε ότι η διακοπή 
από τον ακροδέκτη INT2 θα γίνει στο ανερχόμενο μέτωπο του παλμού. 
Low to High

enable_interrupts(GLOBAL); //ενεργοποίηση όλων των διακοπών
enable_interrupts(INT_EXT1); //ενεργοποίηση των διακοπών από τον

// RB1/ΙΝΤ1 ακροδέκτη
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