
5. RB port change interrupts



Περιεχόμενα

• Εισαγωγή



5. Interrupts

Εισαγωγή

Διακοπές (Interrupts)
Τι εννοούμε με τον όρο διακοπή (Interrupt) στους μικροελεγκτές;
Διακοπή(Interrupt) είναι η διακοπή της εκτέλεσης της ροής του προγράμματος 
του μικροελεγκτή προκειμένου να εκτελεστεί ένα  κομμάτι προγράμματος  το 
οποίο ονομάζεται ρουτίνα διακοπής

Παράδειγμα:

Σήμα 
διακοπής

 

εντολή 1 
εντολή 2 
. 
. 
. 
εντολή  ν 
εντολή  ν+1 
. 
. 
. 
 

1η εντολή της ρουτίνας διακοπής 

2η εντολή της ρουτίνας διακοπής 

3η εντολή της ρουτίνας διακοπής  

. 

. 

. 

τελευταία εντολή της ρουτίνας διακοπής ) 

 

Κύριο πρόγραμμα(main program)              Ρουτίνα διακοπής  (Interrupt service routine)  
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Εξωτερικές Διακοπές (Interrupts)

 

5V 

0V 

χρόνος (t) 

Ανερχόμενο μέτωπο 

του παλμού τάσης 

(Rising edge) 

 Κατερχόμενο μέτωπο 

του παλμού τάσης 

(Falling edge) 
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Η διακοπή RB ενεργοποιείται όταν υπάρχει αλλαγή κατάστασης (από 0 σε 1 ή

από 1 σε 0) σε οποιαδήποτε από τις ακίδες RB4, RB5, RB6, RB7.

Η διακοπή συμβαίνει σε κάθε αλλαγή κατάστασης / δεν μπορούμε να

επιλέξουμε ένα από τα δύο μέτωπα.

Για να χρησιμοποιήσουμε εξωτερικά interrupts από τα RB4, RB5,

RB6, RB7, πρέπει να ενεργοποιήσουμε το interrupt αλλαγής

κατάστασης από την PORTB:

enable_interrupts(INT_RB); 
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changes = lastPORTB ^ PORTB;

lastPORTB: η τιμή της PORTB πριν από το interrupt

PORTB: η τιμή της PORTB μετά το interrupt

Η μεταβλητή changes θα έχει ένα «1» στο αντίστοιχο bit με το pin που έδωσε την 

διακοπή

Το σύμβολο ^ είναι η λογική πράξη του exclusive or.

Πίνακας αληθείας exclusive or

1^1=0

1^0=1    

0^1=1

0^0=0

Παράδειγμα:

lastPORTB =10100011

PORTB       =11100011 //αλλαγή στο RB6

changes = last_PORTB ^ PORTB = 01000000

Επεξήγηση του πώς βρίσκουμε ποια ακίδα (RB4, RB5, RB6, RB7) άλλαξε 

κατάσταση και προκάλεσε τη διακοπή
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