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Δήλωση 

Αυτό το αρχείο συντάχθηκε στο πλαίσιο του έργου ENGINE. Όπου έχουν χρησιμοποιηθεί άλλα 

δημοσιευμένα και αδημοσίευτα υλικά, αυτά έχουν αναγνωριστεί. 
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Να υπολογισθεί η περίοδος του κύκλου μηχανής στο παρακάτω διάγραμμα και η αρχική τιμή που 

πρέπει να δίνεται στον Timer0 έτσι ώστε να εκτελούνται διακοπές κάθε 50 ms. Η συχνότητα στην 

έξοδο του κρυσταλλικού ταλαντωτή είναι 48 MHz. Ο προγραμματιζόμενος διαιρέτης να τεθεί στην 

τιμή  1/32 . 

 

 

Στη συνέχεια  να γραφεί πρόγραμμα με ρουτίνα διακοπών από τον Timer0 με το οποίο 

αναβοσβήνουν τα LED τα οποία συνδέονται στην πόρτα Β ως εξής: 

To LED0 κάθε 100 ms 

To LED1 κάθε 150 ms 

To LED2 κάθε 200 ms 

Το LED3 κάθε 300 ms 

Υπόδειξη: Θα χρησιμοποιήσετε 4 μετρητές διακοπών, counter0, counter1, counter2, counter3, που 

θα παίρνουν αρχικές τιμές 2, 3, 4, 6. Για παράδειγμα το LED4 θα αλλάζει κατάσταση μετά από 6 

διακοπές ( 6 Χ 50ms = 300 ms ). Οι μετρητές διακοπών σε κάθε διακοπή, δηλαδή κάθε 50 ms,  θα 

ελαττώνονται κατά 1. Όταν φθάνουν στην τιμή 0 το αντίστοιχο LED θα αλλάζει κατάσταση και οι 

μετρητές διακοπών θα παίρνουν και πάλι την αρχική τους τιμή. 

 

 

 
Ταλαντωτής 

 
Εσωτερικός 
διαιρέτης /4 

Προγραμματιζόμενος 
Διαιρέτης (Prescaler) 

Χρονιστής 0 
(Timer 0) 

Λόγος διαίρεσης από 
1/2, 1/4, 1/8, 1/16, 1/32, 1/64, /1/128, 1/256 Διαίρεση 

1/1…1/65535 

Προαιρετικός 

IRQ 

Fclock=48 MHz 

Τ κύκλος μηχανής(Machine Cycle) 

Interrupt Request 
Αίτημα διακοπής 

 


